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b Manual técnico: SQUARE 940-2

1. Notas generales

La maniobra SQUARE 940-2 se ufiliza para la serie de accionamientos para puertas DICTA-
MAT AC-21 (accionamientos para puertas correderas DICTAMAT Q00-21 y accionamientos
para puertas batientes DICTAMAT 310-21). Cumple los requisitos de la norma EN 12453
para la seguridad de uso de las puertas motorizadas.

Sus principales ventajas son:

m  Autosupervisién, es decir, se desconecta en cuanto una averia puede provocar una situa-
cién de peligro.

m  Conexion directa de dispositivos de seguridad segin la norma EN 13849-1, sin necesidad
de dispositivos de evaluacién adicionales.

m Ejecucion de diferentes comportamientos de parada de la puerta. Esto protege la puerta y
el accionamiento durante el funcionamiento normal. En situaciones de peligro, se mantiene
la sobrecarrera méxima prescrita segin la norma EN 12453.

m Opcién de conexién para el dispositivo de frenado mecanico.

m Lo SQUARE 940-2 permite la defeccién de la posicion a través de un encoder v, por fanto,
un posicionamiento muy preciso de la puerfa.

m Display en la cubierta de la carcasa con indicaciones de esfado y error.

En la cubierta de la carcasa se encuentra un teclado de membrana con el que se pueden
realizar comandos de desplazamiento de la puerta en modo de impulso.

La carcasa para la maniobra SQUARE se ha disefiado para mantener las dimensiones externas
lo més reducidas posible. Esto significa que la maniobra puede instalarse facilmente incluso en
espacios reducidos. Sin embargo, fodavia hay suficiente espacio en el interior para acomodar
dispositivos adicionales o baterias si es necesario. Para ello, en la placa portante ya se han
perforado de fébrica agujeros para railes estandar de los casquillos. Esto elimina la necesidad
de carcasas adicionales para la SQUARE y de realizar frabajos de cableado externo. Asi, la
SQUARE 940-2 ahorra material y tiempo de instalacion.
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1.1 DIMENSIONES DE LA CAJA
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Dimensiones en mm

335

1.2 MONTAJE / CONEXION DE LA MANIOBRA

El montaje de la maniobra es muy fécil, porque puede exiraer toda la parte electrénica, monta-
da sobre una placa portadora. También puede quitar completamente la tapa, porque el cable
al teclado y display tiene un conector. Esto permite instalar la caja vacia y ligera sin problemas.
No hay peligro de dafiar el médulo elecirénico con un destomillador.

La maniobra no debe situarse a més de 30 m del accionamiento

Dispone de bomes enchufables (codificados), que se pueden exiraer de la maniobra para lo
conexion facil del accionamiento, de los dispositivos de servicio y de seguridad.

La maniobra SQUARE 940-2 permite un ajuste exacto del accionamiento a la puerta respecti-
va. Esfe requisito es muy importante para cumplir con la EN 12453,

Los requisitos de seguridad de la EN 12453 que tiene que cumplir la “méquina puerta” exigen
la verificacion y puesta en marcha de cada instalacién por un especialista. A ese fin todos los
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Manual técnico: SQUARE 940-2

pardmetros de seguridad estén profegidos por un PIN de acceso. Los pardmetros y funciones
relacionados @ confinuacion son solo una pequefia parte de todas las posibilidades de la

SQUARE 940-2.

1.3 DATOS TECNICOS

PHOTO CELLS

X3
@ A e

X5

Tensién nominal

230 VAC, 50- 60 Hz

Consumo

8 A

Tension de salida secundaria

24 VDC

Intensidad de salida secundaria

méx. 500 mA

Tensién de salida motor

230 / 400 VAC (trifasico)

Potencia del motor

max. 0,75 kW

Dimensiones

335 x 335 x 118 mm (alfo x ancho x profundidad)

Profeccion

IP 54

Proteccién de linea recomendada

16 A

Temperatura de frabajo

de-10°C a +40 °C
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1.4 FUNCIONES

Ajustes

Todo el tfrabajo de programacién vy ajuste se realiza a través de los tres botones de ajuste del
médulo de control.

Funciones de manejo / dispositivos de seguridad

m Funcién de hombre presente o de impulso para los botones de ABRIR y CERRAR (puede se-
leccionarse por separado para cada direccién, por ejemplo, impulso para ABRIR, hombre

presente para CERRAR).

m  Cierre aufomdtico: La puerta se cierra aufomdticamente al llegar a la posicién abierta des-
pués de un tiempo ajustable en la maniobra (de 1 a 999 s).

m Inversion de marcha Abrir/Cerrar o Impulso combinado con femporizacion.

m Aperfura paso persona: La puerta abre solo parcialmente [posicién abierta adicional) {tem-
porizacién ajustable especialmente para esta posicion).

m STOP (Stop normal en sentido de apertura, Stop répido en sentido de cierre).

m Stop de emergencia: Funciona como los dispositivos de seguridad para proteger el borde
de cierre. Distancia de paro segin EN 124583.

m Dispositivos de seguridad (SHE): Segun los requisitos de la EN 12453 tiene varias po-
sibilidades de conectar dispositivos de seguridad (SHE) con funciones o categorias de
seguridad diferentes. El funcionamiento de los “SHE" queda anulado en las posiciones
finales. Cada vez, después de que un dispositivo de seguridad fue activado, se necesita
un impulso nuevo.

m Profeccién del borde de cierre principal [direccién CERRAR]: Al activarse, la puerta se
detiene dentro de la distancia prescrita (como la parada de emergencial y refrocede a la
posicion de apertura. EI SHE solo estd activo en la direccién de cierre.

m Proteccién del borde de la puerta en direccion ABIERTA [conexién separada: Al activarse,
la puerta vuelve a la posicion de cierre. El SHE solo estd activo en la direccién de aper-
tura. La secuencia funcional descrita solo es posible con la configuracién “Tipo de borde
- Banda de contacto NO con 8K2 y [ZR-Flatscan”. Ver punfo 5.12.6, Dispositivos de
seguridad.

m Proteccién adicional de tipo D, por ejemplo, mediante barreras luminosas en la direccion
CERRAR: Parada de la puerta con “parada répida”. Si el dispositivo de seguridad tiene
un defecto, se puede seleccionar el funcionamiento de emergencia (hombre presente). En-
fonces la puerta solo se mueve a velocidad de arrastre. Mientras el modo de emergencia
no esté ajustado, la puerta no podrd ser movida por el motor.

DICTATOR Technik GmbH - +49 (0)821 246730 - info@dictator.de - www.dictator.de - 22.06.22 7/
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Parametros del motor

Para conseguir un movimiento optimo de la puerta se pueden ajustar los pardmetros siguientes
(entre ofros):

m Rendimiento nominal del motor (ajuste al motor utilizado)
m \Velocidad de apertura / velocidad de cierre | regulables por separado)

m \Velocidad reducida antfes de la posicion ABIERTA y CERRADA (la velocidad se reduce antes
de llegar a la posicion final para que no sean necesarios amortiguadores finales adiciona-
les, ajustables por separado)

m Rampas de aceleracion y frenado: en funcion del peso de la puerta y de las caracteristicas
de la marcha

= Quick-Stop: Comportamiento de parada en direccién ABIERTA y CERRADA [ajustable por

separado)

m Parada de emergencia: comportamiento de parada cuando el dispositivo de seguridad
responde y en caso de parada de emergencia

La SQUARE 940-2 permite un gran nimero de funciones operativas. Al seleccionar el modo de
funcionamiento, deben tenerse en cuenta los respectivos dispositivos de seguridad necesarios. Ver
también el resumen de los requisitos de la norma EN 1245. Un cambio a posteriori a un modo de
funcionamiento “mas peligroso” (porejemplo, dehombre muerto afuncionamiento porimpulsol solo
es posible si se dispone de los correspondientes dispositivos de seguridad o se instalan a posteriori.

Ademds, la maniobra ofrece un alto nivel de comodidad gracias a las opciones adicionales
de ajuste y conexion.

Deteccién de la posicién

La maniobra SQUARE 940-2 puede detectar la posicién con ayuda de un codificador (codi-
ficador incremental) incorporado en el accionamiento. Esto permite un posicionamiento muy
preciso [en funcién de la carrera y la transmisién de potencia, hasta un méximo de 2 mm).
Como alternativa, es posible la evaluacién mediante cuatro interruptores finales individuales.

Contactos de relé

El SQUARE 940-2 tiene un fofal de 5 confactos de relé para controlar los dispositivos de sefia-
lizacién. Hay muchas opciones de configuracién para ello. Esfo permite controlar los dispositi-
vos de sefializacién, reenviar mensajes, por ejemplo, a una central de control del edificio, efc.

Diagnéstico

Mediante un indicador de errores de libre acceso en la cubierta de la carcasa, el operario
puede llamar previamente al servicio técnico con el codigo de error que se ha producido o
que se muestra en la maniobra en caso de problema. De este modo, es posible realizar un
diagnostico a distancia o preparar una posible intervencion por parte del servicio técnico de
forma concrefa.
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Aplicacién de la maniobra SQUARE 940-2

la maniobra SQUARE 940-2 con variador de frecuencia integrado se utiliza para acciona-
mientos para puertas correderas y para puertas batientes con motores de corriente frifésica.
Puede controlar motores con méx. 0,75 kW.

Serie de accionamientos AC-2 1 DICTAMAT 900-21 / DICTAMAT 310-21

Serie de accionamientos Move AC DICTAMAT Move AC

1.5 DATOS DE PEDIDO

Componentes Maniobra en caja metfélica, IP 54, con teclado y display
incluidos
Datos de pedido Maniobra SQUARE 940-2 para accionamientos AC-21: AA706094-2

Maniobra SQUARE 940-2 para accionamienfos Move AC:
VAR-706094-2-001

1.6 INSTRUCCIONES BASICAS DE SEGURIDAD

Instalacién

m Elinterruptor principal debe estar desconectado durante la instalacién.

m Lo conexion a la red eléctrica solo puede ser realizada por un electricista autorizado.

m Durante la configuracién, toda persona debe estar apartada del sentido de la marcha.

m la maniobra no debe instalarse sobre piezas méviles o que vibren.

m Lo maniobra no debe instalarse en un lugar donde bloquee vias de escape.

Limpieza y mantenimiento

m Anfes de realizar tareas de mantenimiento, limpieza y reparacién, debe desconeciarse la
alimentacién eléctrica durante, al menos, 5 minutos.

m Lo maniobra no debe estar expuesta a vapor o humedad durante la limpieza. Si es necesa-
rio, emplear un pafio himedo con agua jabonosa o alcohol de limpieza.

Inspeccion y reparacion

m las reparaciones solo pueden ser llevadas a cabo por técnicos cualificados y formados que
dispongan de un buen conocimiento del sistema.

m  Un especialista autorizado debe realizar una revision de mantenimiento/seguridad com-
plefa cada 12 meses.

m  Utilizar Unicamente piezas de recambio originales para las reparaciones.

m Durante la reparacién, el interruptor principal debe estar desconectado y bloqueado de
forma segura, es decir, debe refirarse la llave.

DICTATOR Technik GmbH -
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Medio ambiente y almacenamiento

m Lo maniobra no debe instalarse en una carcasa de clase de proteccién IP 65 o superior.
m la maniobra no debe instalarse en exteriores.

m Lo maniobra no debe instalarse en zonas con riesgo de explosion.

m la instolacién vy el funcionamiento solo pueden realizarse en espacios con una humedad

inferior al 90 %.

m Eldispositivo debe almacenarse en las mismas condiciones que durante su funcionamiento.

1.7 RESUMEN DE LA MANIOBRA
1.7.1 Ajustes de fabrica

Pardmetros de usuario (perfil «Std. 50 Hz»)

N° de revoluciones: 1330 U/min Door speed pre open: 15 Hz
V/F open: 50 Hz Door speed pre close: 15 Hz
V/F close: 50 Hz Minimum: 10 Hz

Boost open: 15 % Run Timer: 40 s

Boost close: 15 % Position Sensor: Tipo 2ph sensor
High boost: O Pulse count: 16

Switch Frequenz open: 8,0 kHz Position per meter: 2000
Switch Frequenz close: 8,0 kHz Scale: 0

Positions Tol: 2 Pos. Referenz: mec. Close

Relay Tol: 10 Pos. Ramp Acc open: 20 Hz/s
DC Brake Cur: 0% Romp Acc close: 20 Hz/s
DC Brake Time: O,1 s, programar con 1,0's Dec open: 20 Hz/s

Motor Heat: O % Dec close: 20 Hz/s

Force close: 0,0 s Dec Stop open: 30 Hz/s
Force open: 0,0 s Dec Stop close: 30 Hz/s
Door speed open: 35 Hz Dec emergency: 150 Hz/s
Door speed close: 25 Hz

10 DICTATOR Technik GmbH - +49 (0)821 246730 - info@dictator.de - www.dictator.de - 22.06.22
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Configuracién de entrada a partir de n° de serie SN 51XXX

NO
NO
NO
NO
NC
NO
NO
NO
NC

Fully open (Input X2/1)

Close (Input X2/2)

Stop (Input X2/3)

Open fully aut (Input X4,/1) > Timer 0,0 s
Stop (Input X4,/2)

Close (Input X4/3)

Open Part 1 aut (Input X4 /4)

Open/ Stop/Close (Input X4/5)

Not-Stop (Input X4,/6)

Todas las entradas NC no utilizadas deben ser puenteadas a X5.

Una parada de emergencia no ocupada debe ser puenteada a X5.6 - X5.10.

Funciones de salida a partir de n° de serie SN 51XXX

Power Relay: Door moving

Relay 4: Door closed

Relay 3: Door opened

Relay 2: Door moving

Relay 1: Door idle

Dispositivos de seguridad

SE1 Operating Mode = Closing
SE2 Operating Mode = Off
Edge Type = NO bei 8K2 O

DICTATOR Technik GmbH - +49 (0)821 246730 - info@dictatorde - www.dictator.de -
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1.7.2 Resumen de la maniobra

Conexién a la red

Conexiones del
encoder

Conexion de

pulsadores de
T

membrana \ @
h |
HOLD TO MENU 1 4

CD GRAPHICS DISPLAY

EXIT MENU ey

YOS

MENU A { pown
,‘ENTER} Lw | | w9,

Comunicacién

Conexion de los

bordes de seguridad

Amplificadores
fotoeléctricos
infegrados

Salida +24 VDC -

Conexién del motor

ATENCION

remota
| (protocolo SCip)

Enfradas
programables

Se recomienda utilizar un interruptor principal o un enchufe CEE cerca
de la maniobra. Los enchufes y los cables deben ser capaces de satis-

facer los requisitos de potencia.
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2. Instalacién mecdnica

1. Desatomillar los 4 tornillos de la tapa y levantar la
cubierta de la carcasa con cuidado. Desconectar la
conexién del conductor de proteccion en la placa por-
tadora. No firar nunca del propio cable. El cable plano
a la pantalla es suficiente para poder colocar la cubier-
fa junto a la carcasa de la maniobra y, por lo fanto, no
es necesario desconectarlo.

2. Alojar las cuatro tuercas que fija la placa portadora
en la carcasa con una llave de vaso SW 8 vy sacarla
completamente de la carcasa.

3. Fijar la caja vacia a la pared (4 agujeros en la parte
inferior de la caja). Usar arandelas de sellado adicio-
nales si es necesario.

4. Redlizar las aberturas necesa-
rias para las  prensaestopas
rompiendo los preestampados
en la superficie lateral de la
caja con un ligero golpe. En fo-
tal hay 10 prensaestopas M20
disponibles.

5. Insertar la placa portadora de
nuevo en la carcasa vy fijara
con las dos tuercas en la parte
inferior. Conectar de nuevo el
conductor de profeccién de la
placa portadora.

6. En el lado derecho de la placa portadora hay orificios roscados para rieles de sombrero.
Esto facilifa la insfalacion de componentes adicionales como relés, efc. en la carcasa de
la maniobra y su conexién directa. Sin embargo, debe prestarse atencién a una posible
generacién de calor y a la compatibilidad electromagnética.

DICTATOR Technik GmbH - +49 (0)821 246730 - info@dictator.de - www.dictator.de - 22.06.22 13
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3. Funciones de control

A continuacién se describen las funciones més importantes que se pueden realizar con la
maniobra SQUARE 940-2. Basicamente, la pueria puede funcionar en modo automético (al
pulsar brevemente el botén respectivo se activa la orden de desplazamiento] o en modo de
hombre muerfo (la puerta solo se mueve mientras el botén respectivo esté pulsado). Ademds,
también es posible combinar ambos modos de funcionamiento (automatico,/hombre muerto)
([por ejemplo, automdtico ABIERTO,/hombre muerfo CERRADO). En caso de cambios en el
modo hombre muerto para determinadas funciones, estos se mencionardn explicitamente.

ABIERTO: La puerta se desplaza hasfa la posicion de ABIERTA guardada o hasta que se alcan-
za el final de carrera de ABIERTA v se detiene alli automdticamente.

APERTURA para PERSONA: La puerfa se desplaza a la posicién final guardada para la aper-
tura de la persona y se detiene ahi automaticamente.

CERRAR: Lo puerta se desplaza hasta la posicion CERRADA guardada o hasta que se alcance
el final de carrera CERRADO vy se detiene allf autométicamente.

Temporizacién: Se pueden guardar tiempos diferentes para las posiciones ABIERTO y APER-
TURA para PERSONA. El tiempo programado comienza a correr cuando la puerta alcanza
la posicion respectiva. Una vez transcurrido el tiempo, la puerta se cierra automdticamente.

STOP: Para el comando de parada, se pueden programar diferentes velocidades de parada
en los direcciones de ABRIR y CERRAR. Con una insfruccién de parada, la puerta se defiene
con la correspondiente distancia de frenado.

STOP de EMERGENCIA: Al pulsar el boton STOP de EMERGENCIA, la puerta se detiene in-

mediatamente (ajuste del trayecto de marcha en inercia maxima permitido segun EN 12453).

Flip Flop: Impulso alterno ABRIR/CERRAR. La puerta solo se puede cerrar desde la apertura
total [ver inversion del movimiento).

Dispositivo de seguridad: Para distancia de frenado ver PARADA de EMERGENCIA. El SHE
puede ser parometrizado para la direccién de cierre, la direccién de apertura, asi como la
direccién de apertura y cierre. Lla acfivacién del SHE puede ocultarse poco antes de llegar a
la posicion final. Si el dispositivo de sequridad falla, la maniobra muestra un codigo de error.
El funcionamiento de emergencia de la puerta se consigue ajusténdolo en la unidad de control.

Movimiento en reversa: Como funcién de seguridad adicional, el cambio de direccion de
una puerta en movimienfo solo puede efectuarse en la direccion de APERTURA (la orden de
cierre puede sobrescribirse con la orden de apertura). Una orden de apertura NO puede
sobrescribirse con una orden de cierre.

Marcha de referencia: Después de caidas de corriente, la maniobra requiere un recorri-
do de referencia. En este proceso, busca el punto de referencia (normalmente el tope
mecdnico en posicion ABIERTA o CERRADA). la puerta debe desplazarse hasta el punto
de referencia pulsando continuamente el botén de direccién correspondiente (tope de
cierre = botén de cierre, tope de apertura = botén de apertura) a la velocidad de la se-
cuencia de avance. Después, la puerta puede volver a funcionar con normalidad.
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Si se utilizan interruptores de fin de carrera en lugar de un codificador, solo se solicita un
recorrido de referencia fras un corte de corriente si la puerta se encuentra entre las posiciones
finales ABIERTA o CERRADA. En el funcionamiento de los finales de carrera, el final de carrera
de precierre se define automdticamente como punto de referencia. Esfo se consigue pulsando
de forma consfante el botén de cierre (incluso si el final de carrera de precierre ya ha sido
actuado y sobrepasadol.

4. Conexidn eléctrica

4.1 PROTECCION DE FUSIBLE / INTERRUPTOR PRINCIPAL

Lo unidad de control debe contar con un fusible de 16 A en la red eléctrica. Ademds, debe
instalarse un interruptor o una foma de corriente para un cable de conexién enchufable en las
inmediaciones de la unidad de confrol, ya que la unidad de control debe apagarse y encen-
derse por completo en caso de algunos mensajes de error.

4.2 CONEXION DE DISPOSITIVOS EXTERNOS

Conectar todos los cables de alimentacién de sus dispositivos externos [accionamiento, pul-
sadores de mando, dispositivos de seguridad SHE, inferruptores de fin de carrera en caso
necesario....] a los bloques de bornes enchufables. longitud méxima de cable 30 m.

4.3 CABLES

Asegurarse de utilizar un cable blindado separado para el cable al motor y al encoder del
motor. Al insertar fodos los cables de conexién apantallados en la caja de la maniobra, utilizar
un prensaesfopas metdlico EMC.

m Conexion del motor: 4 x 1,5 mm? incl. conductor de puesta a tierra (blindado). Conectar
blindaje tanto al mofor como a la maniobra. Conectar motor en conexién en tridngulo.
Cable rojo.

m  Conexién del sensor de temperatura del motor: 2 x 0,5 mm?. Cable amarillo

m  Conexién del codificador: 4 x 0,25 mm? [opantallada). Conectar blindaje solo a la ma-
niobra. Cable blanco.

m  Conexién freno DICTAMAT Q00-21: 3 x 1,5 mm2. Cable azul.
m Conexién freno DICTAMAT Move AC: 2 x 0,5 mm?2. Cable azul.
m  Conexién embrague electromagnético (opcional): 2 x 1,0 mm2. Cable verde.

m  Conexién embrague de desbloqueo del final de carrera [opcional): 2 x 0,5 mm?2. Cable
violeta.

m  Conexién de elementos de control en la maniobra: 0,5 mm2.
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Para desconectar todos los polos de la tensién de red de la unidad de control, debe instalarse
un interruptor principal bloqueable ante la maniobra. Ademds, debe haber un fusible en el
circuito de alimenfacion para proteger la linea de alimentacion y los terminales de conexién.

4.4 REALIZACION DE LA MARCHA DE APRENDIZAJE

Después de conectar los dispositivos externos, la marcha de aprendizaje se lleva a cabo
mientras la cubierta de la carcasa estd todavia abierta.

4.5 TERMINACION DEL CABLEADO

Una vez finalizado el recorrido de aprendizaje, debe restablecerse la conexién del conductor
de proteccién con la cubierta de la carcasa.

Antes de cerrar la cubierta, comprobar de nuevo si todas las conexiones de los conductores
de proteccién se han establecido de forma fiable.

A continuacion, atornillar la cubierta de la carcasa. Al hacerlo, hay que asegurarse de que los
tornillos solo estén ligeramente aprefados para no dafiar la junfa. La instalacion de la maniobra
ha finalizado.

ADVERTENCIA. PELIGRO ELECTRICO
Desconectar la alimentacién de red antes de

realizar el mantenimiento de las conexiones de
alta tensién del motor o de la maniobra.
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4.6 CONEXION A LA RED
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Puesta a
tierra |

NEUTRAL

OBSERVACION

Conexion Delia

De serie, los conductos ya vienen instalados de fabrica.
230 VAC
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ATENCION

Es obligatorio realizar una puesta a tierra adecuada cuando se instalan
accionamientos de convertidores de frecuencia, no solo por seguridad
personal, sino también para garantizar un funcionamiento fiable.

m Conectar siempre la tierra del motor y la carcasa del motor a un
punto comun de tierra con la menor impedancia posible.

B No colocar nunca el cable del motor en paralelo al cable del co-
dificador.

m No desconectar ni daiie el cable. El cable debe estar en una sola
pieza y sin interrupciones en toda su longitud.
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4.8 CONEXION DEL FRENO MOTOR

Algunas aplicaciones de puertas requieren que el mofor esté equipado con un freno electro-
mecanico que lo defenga.

El ejemplo de conexién en la pagina 18 muestra la aplicacién con un relé de potencia inte-
grado vy un freno de motor de 230 VAC.

Set System Setup > Outputs » Power Relay = 1: El relé de potencia se activa si la frecuencia
de salida es > 0.

Si se utiliza un freno de motor de 24 VDC, la unidad de control SQUARE 940-2 debe estar
equipada adicionalmente con una placa adaptadora (art. n° 706095). Esta se encuentra en
la carcasa en la parte superior derecha junto a la unidad de confral.

la placa adaptadora en la carcasa ya viene cableada de fabrica en el lado del control, de
modo que solo hay que conectar el freno del motor en el punto correspondiente.

SPEED COMMAN

oer |
UNVERSAL BOOR CONTROL

4.9 CONEXION DEL TERMOSENSOR

Todos los accionamientos de DICTATOR con CA se suministran de serie con un termosensor en
el motor. El termosensor (NC) debe estar siempre conectado a una enfrada de parada en la
maniobra (entrada libremente configurable) para evitar cualquier movimiento del motor en el
momento de la acfivacién (profeccién confra sobrecalentamiento.

4.10 ENCODER

Para la SQUARE 940-2 se ufiliza el encoder MIG. Se conecta a la reglefa de bornes X1 como
se muestra a continuacion:

Nombre Tipo 7 (+12V) 8 (A) 9 (B) 10 (0 V)
MIG incremental amarillo verde blanco
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4.11 LIMITE DE REFERENCIA

Al utilizar un encoder incremental, es necesario ufilizar un interruptor de referencia o un tope de
fin de carrera mecanico, ya que la maniobra no puede detectar déonde se encuentra la puerta
cuando se acfiva. Por lo fanfo, la maniobra busca primero la posicién de referencia (valor de
posicion O). Este movimiento de referencia se realiza a velocidad lenta hasta que la puerta
activa la posicién de referencia.

Si se utiliza un inferruptor de referencia, fener en cuenfa que el contacto del inferruptor de
referencia solo puede cambiar una vez durante todo el recorrido de la puerta. Si el inferruptor
de referencia estéd montado en la posicién abierta, se debe ufilizar un contacto normalmente
abierto. Si el inferruptor de referencia estd montado en la posicion cerrada de la puerta, se
debe utilizar un contacto normalmente cerrado. Esto significa que la maniobra siempre detecta
la direccion en la que debe moverse para alcanzar el punto de referencia.

La funcién correcta para la referencia deseada se configura en Set System Setup > Reference.

Reference position

z P4 T
X100

7 8 9 10 RS g

5 3
P2 T

Conexién del
inferruptor de P1 L
referencia E oo

Reference position
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4.12 INTERRUPTOR DE FIN DE CARRERA

El SQUARE Q40-2 es compatible con inferruptores de final de carrera mecanicos. El requisito
minimo son fres interruptores, pero es preferible que sean cuatro.

Si se utilizan tres inferrupfores, deben utilizarse para “Abrir - Open”, “Cerrar - Close” y “Pre-ce-
rrar - Preclose”. En este caso, la posicion de “precierre” es la referencia.

El limite de “Precierre - Preclose” debe ajustarse para que se active antes de la posicion de
"Cierre” y permanezca acfivo todo el tiempo hasta la posicién de “Cierre”. Todos los finales
de carrera deben ser contactos normalmente cerrados (NC).

Para configurar el control con finales de carrera mecdnicos, ir o Set Menu > System Setup »
Position Sensor > Type = Limit Switches.

Funcién Borne
Fin de carrera Pre open X2.2
inutilizado

inutilizado

El color yerde indica el nimero minimo de interruptores de fin de carrera que deben utilizarse.

ATENCION

Las entradas no utilizadas deben puentearse a X5.

X1.8 + X1.9 deben estar siempre conectados a entradas probadas
(X5.6 - X5.10).

Al trabajar en la maniobra, asegurarse siempre de que la alimentacién
de la red esté desconectada.
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4.13 BORDE DE SEGURIDAD

ATENCION

Deben utilizarse bordes de seguridad junto con la SQUARE 940-2.
Estos deben cumplir con la norma EN 12978. Para ello se han previsto
las entradas de los terminales X1.1/X1.2 y X1.3/X1.4.

Conectar el borde de seguridad delantero a los bornes X1.1/X1.2 y el borde frasero a los
bornes X1.3/ X1.4. La resistencia de ferminacion debe ser 8K2Q). Si no hay ningdn borde de
seguridad conectado, la puerta solo se puede operar en el modo “hombre presente”.

Borde delantero
Borne Color del hilo Seial

X1.1 blanco oV Masa

Borde trasero
Borne Color del hilo Senal

X1.3 blanco oV Masa
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4.14 FOTOCELULAS / CORTINA FOTOELECTRICA

la entrada de fofocélulas de la maniobra puede comunicarse con diferentes tipos de fotocélulas.

La alineacion se puede ajustar en el mend Dispositivos de seguridad (Safety devices). La infensi-
dad de la sefial recibida se muestra como un nimero. Mover el fransmisor hasta que se alcan-
ce el valor mas alfo posible. El valor minimo para que el sistema funcione es 3. Ahora intentar
activar la fotocélula mientras la puerta se cierra para asegurar un funcionamiento correcto.

Con el ajuste Limit Setup » Photocell disable position es posible ignorar la fotocélula en una
posicién definida por el usuario.

la SQUARE 940-2 es compatible con varias cortinas fofoeléctricas/escaneres léser con fun-
cién de prueba. A modo de ejemplo, encontrard el siguiente esquemas para la conexién de
escdneres laser BEA LZR:

LZR-1100/-110

X4.10/10* amarillo STOP NO relé 1**

X5.1-10/1-10* blanco +24°V relé 1**

*Puede conectar y examinar dos escdneres laser por maniobra.
Si utiliza dos escaneres léser, debe alimentarlos por una fuente de alimentacion externa y sepa-
rada.Para mds informacién, consultar el manual de instrucciones del escéner léser.

**Qcupacién doble

Configuraciones posibles con 2 escéneres léser:

m SE1X1.1 /X1.2 Seguridad al ABRRR y/o CERRAR > STOP

m SE2 X1.3 / X1.4 Seguridad al ABRIR y/o CERRAR -> STOP

O:

m SE1X1.1/X1.2 Seguridad al CERRAR -> STOP/INVERSION

m SE2 X1.3 / X1.4 Seguridad al ABRR y/o CERRAR > STOP
Configuraciones posibles con 1 escaner léser:

m SE1 X1.1 /X1.2 Seguridad durante ABRIR y/o CERRAR -> STOP
O:

m SE1 X1.1 /X1.2 Seguridad durante CERRAR -> STOP/INVERSION
Para més informacion, ver V/ 12 Configuracion del sistema - Dispositivos de seguridad
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LZR Flatscan

) roteccion ,

X1.4 amarillo proleccion relé
lado “tirar

rofeccion ,

X1.3 blanco proleecion relé
lado “tirar

*Se pueden conectar y probar dos escaneres ldser por maniobra, con lo que el LZR FlatScan
se enloza y funciona con una funcién maestro-esclavo. Para més informacién, consuliar el
manual de insfrucciones del escaner léser.

Al ufilizar inferruptores de referencia ([DICTAMAT 310-21):Durante una marcha de referencia
se puede interrumpir el movimiento (EO9/E11). El mensaje se puede ignorar, el movimiento se
puede confinuar con una nueva orden de marcha.

4.15 SENALES DE CONTROL

Pueden ajustarse la funcién v la velocidad de cada entrada por un parémetro. De esta manera
es posible ajustar la maniobra para que tenga las funciones necesarias para la aplicacién.

Puede ajustar los pardmetros en System Setup » Inputs. Todas las entradas deben entrar en
12-24 VDC.

Para que la entrada de PARADA de EMERGENCIA cumpla con la Cat 2/PL. d, debe alimen-

tarse desde los terminales X5.6 a X5.10 para que se realice un autodiagnéstico antes de cada
ciclo de cierre.

OPEN e
CLOSE e

-5

X5 +24V

DICTATOR Technik GmbH - +49 (0)821 246730 - info@dictator.de - www.dictator.de - 22.06.22 25



s Manual técnico: SQUARE 940-2

5. Sistema de menus y descripcién

5.1 NAVEGACION

La maniobra dispone de un display gréfico y de 3 teclas para ajusfar la maniobra a las fun-

ciones deseadas. )
Disp|c1\/ del sistema Botones para navegar el meng

Es necesario un co,d|go para acce: Cédigo | Deseripeion
der a algunos mends. Esto se ha im- —
plementado para evitar cambios no 10 Usuario final
outorizocfos Y, porI tanto, situaciones 110 Téenico
otencialmente peligrosas.
: Pee 210 Proveedor
310 OEM*

*Acceso a todos los pardmetros.
Necesario para la puesta en marcha.

Para la configuracién de pardmetros como la velocidad y la posicién, se muestran valores en
%y Hz. El siguiente es un ejemplo de la velocidad en Hz.

Utilizar las teclas UP [Arriba) o DOWN (Abajo) para cambiar el valor.
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5.2 ESTRUCTURA DEL MENU

Express

Idle Menu Menu

System Status Door type Limit Setup System Config Wireless Setup

System Status Limit Setup. System Setup Wireless Setup

)
(1) 1 SCip
Overview Select Operation
. . Add
Profile ’ Timers | ‘ Device ‘

Photocells l
Quick Device
(=] [E

- l

Closed Inputs
Position P Reset All

Position Enable

Pre Closed ’ Sensor ‘ ‘ Host
Safety
Edge

m
Open Safety
Position Devices
Outputs
Open Part Motor
1 Config
Fault Log
Open Part Frequencie
2
Cycle
Counter
Rev Edge
OFF
Tempera
ture

Photocell System
OFF
Internal
Levels
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5.3 MENU PRINCIPAL

El men0 principal se muestra en forma de simbolos en la pan-
falla. Para acceder al ment, basta con pulsar brevemente la

fecla MENU/ENTER.

Para navegar por el mend, usaremos las teclas UP y DOVWN.
Pulsar brevemente MENU/ENTER para entrar en el submen(
seleccionado.

5.4 SUBMENU

V/4 Subment Los subments debajo del mend principal son listas en formato de fexto.

Emplear las teclas UP o DOWN para desplazarte por los ments. El subment seleccionado en
ese momento aparece resaltado con una barra negra. Acceder al subment pulsando la tecla

MENU/ENTER. Se puede salir de un meni en cualquier momento manteniendo pulsada la
tecla MENU,/ENTER.
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5.5 INDICACION EN PANTALLA

El ment de reposo se muestra durante el funcionamiento normal a menos que se acceda a un
meny. La pantalla puede dividirse en tres dreas:

Parfe Muestra informacion sobre el estado de los periféricos, como el estado de la bate-

superior | ria y el funcionamiento inalambrico.

Parte Estado del control, Muestra informaciéon sobre el estado actual de la maniobra. En

cenfral caso de error, el cédigo de error se muestra aqui. Ver seccién Cédigos de Error
para una descripcion del error. Si la puerta funciona de forma normal, se muestra
un mensajes de funcionamiento.

Parte Cuando se produce un incidente, la fuente del mismo se muestra durante un breve

inferior periodo de tiempo o la duracién del incidente, por ejemplo, si una entrada de

parada estd

acfiva, aqui se muestra “Stop active”.

Mensajes de funcionamiento

Mensaje Descripcién
OFF La maniobra estd desactivada.
MIDT. la puerta estd fuera de la posicién completamente abierta,/cerrada.
FIND REF la puerta debe realizar una marcha de referencia para encontrar la posicién O.
LOCKED La puerta estd bloqueada.
La puerta no puede moverse hasta que se haya eliminado la sefial de bloqueo.
MANUAL La puerta estd en modo de funcionamiento manual.
La puerta solo puede moverse en modo hombre presente.
CLOSED La puerta esté completamente cerrada.
CLOSING la puerta esfé cerrdndose.
OPEN la puerta esté completamente abierta.
OPENING | Lo puerta estd abriendose.
PART 1 la puerta esté abierta hasta “Part open position 1 = Posicién apertura parcial 17,
BREAK la puerta estd en modo de pausa. Resetear la pausa para volver a la operacion
normal.
E15 Limites no configurados - Limit Setup > Quick Sefup
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5.6 MENU EXPRES

El mend exprés ofrece al usuario una forma répida de editar los parédmetros més utilizados. Ac-
ceder al ment pulsando la tecla ARRIBA en el modo de reposo. Navegar por el mend con los
botones UP o DOWN. Mantener pulsado el botén MENU/EXIT para salir del Ment Express.

En el submend del Mend Express se encuentran los siguientes ajustes:

Auto Setup Inicia el ajuste automdtico de las posiciones de apertura y cierre de
la puerta.

Normal Estado actual de la puerta y errores que se han producido.

Motor Current | Corriente actual del motor medida por la maniobra. Esto puede ser
una herramienta 4fil para solucionar problemas de configuracién del
motor.

DC Link Tensién inferna del circuito infermedio DC.

Motor Slip Diferencia entre la frecuencia de salida del motor y la frecuencia

Di leida por el encoder.

isplay

Readout | Measured Frecuencia medida calculada a partir de la sefial del encoder.

Frequency

Output Frecuencia emifida desde el convertidor al motor.

Frequency

Safety Edge 1 | Valor de entrada analégica del borde de seguridad Input 1 (X1.2).

Safety Edge 2 | Valor de enfrada analégica del borde de seguridad Input 2 (X1.4).

Position mm Posicion mosirada acfualmente en mm.

Auto Close F. Periodo de tiempo tras el cual la puerta se cierra automdaticamente
desde la posicién de apertura fotal (fully open).

Auto Close P. Periodo de tiempo después del cual la puerta se cierra automdtica-
mente desde la posicién de apertura parcial (part open).

Auto Close O. Periodo de tiempo tras el cual la puerta se cierra automdticamente
desde una posicion distinta a la de apertura fofal o parcial.

Run Timer Tiempo méximo que puede durar el recorrido de la puerta antes de
que se produzca un error de fiempo de espera. La duracién debe
fijarse en 5 segundos més que el tiempo necesario para cerrar la
puerfa. El tiempo de recorrido es 3 veces mayor que el normal.

Dead man Move En este ment la maniobra funcionard con las teclas UP y DOVWN en
el modo hombre presente. Todas las enfradas de seguridad conec-
fadas se ignoran para permifir el movimiento sin restricciones de la
puertfa.

Reset En este menU se reinicia la maniobra. Lla maniobra se comporta como
si la tensién de red estuviera desconectada y conectada.

Update Firmw. La maniobra enfra en modo “Boot” al actualizar el firmware.
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5.7 MENU PRINCIPAL

Se accede al ment principal presionando la tecla MENU/ENTER desde el ment de reposo.

DICTATOR Technik GmbH

- +49(0)821 246730 - info@dictator.de

System Status

Resumen de enfradas y salidas de confrol e informacién
inferna.

Seleccionar qué perfil cargar para los pardmetros acti-
Door Type I que perti garp P I

vos. Restablecer la configuracién por defecto.

i S Establecer las posiciones de la puerta.

Ajustar las posiciones ya establecidas.

iar ajust frol de | f I mot
System Sefup Cambiar ajustes de control de la puerta para el motor,

los periféricos, la velocidad, efc.

) Conectar nuevos dispositivos inaldmbricos.
Wireless Setup P

Configurar dispositivos inalémbricos.
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5.8 ESTADO DEL SISTEMA

«

Overview

Aqui puede verse el estado de las fotocélulas, los bordes
de seguridad y la posicion actual.

Photocells

Muestra el valor analégico de la intensidad de la sefial
recibida y ofrece una representacion gréfica del estado
actual de la fotocélula. Ajustar el valor méximo al alinear
la barrera de luz.

Position

Muestra el nimero de posiciones internas de la puerta.
Si se utiliza un codificador incremental, también muestra
informacién sobre el estado de referencia.

Reference

Muestra informacién sobre el estado de referencia actudl,
si se ha encontrado la posicién o no, errores de conexién
y si la puerfa estd por encima o por debajo del interrup-
tor de referencia.

Safety Edge

Muestra el estado actual de los bordes de seguridad.

Inputs

Vista répida de las enfradas del panel de control. Lla
casilla estéd marcada cuando la entrada esté activa.

Outputs

Vista répida de las salidas del panel de control. La casilla
estd marcada cuando la entrada esté activa.

Fault log

El log muestra los tltimos 10 mensajes de error. Muestra
el cédigo de error v el ciclo de funcionamiento de la
puerta en el que se ha producido.

Input Log

El protocolo muestra las tlimas 10 entradas activadas.
Muestra la entrada y el ciclo de funcionamiento de la
puerfa. Presionar UP + DOWN durante 3 segundos para
borrar.
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Se indica el nimero de ciclos de funcionamiento ejecuta-
dos por la puerta [Abrir/Cerrar = 1 ciclo). El ndmero fotal
y el nimero de ciclos desde el Gltimo manfenimiento se
muestran de manera alterna.

Cycle Counter

Muestra la temperatura inferna de la maniobra. Hay
Temperature que fener en cuenta que se frafa de un valor puramente
analégico. No se muestra en °C/F.

, Indica la fension interna del circuito intermedio y el rango
DC link
en el que debe esfar

Muestra las tensiones de alimentacién internas de la
Infernal Levels maniobra. Debe mosfrar 12 V +/-1 V para 12 V internos
y alrededor de 20 - 24 V para 24 V internos.

5.9 TIPO DE PUERTA
Debido al gran nimero de pardmetros ajustables, la SQUARE 940-2
{( ofrece la posibilidad de definir perfiles con una configuracion de ma-

niobra predefinida. Los perfiles permiten al instalador seleccionar entre

una serie de pardmetros adecuados para un fipo particular de puerta y
proporcionan una base répida para la configuracién

los parémetros predefinidos en los perfiles solo pueden ser modificados por el fabricante ac-
tualizando el firmware. Todos los parémetros se pueden modificar como de costumbre después
de cargar un perfil.

El tipo de puerta “Std. 50 Hz" estd destinado a sistemas de puertas con accionamientos de
DICTATOR. Hay que tener en cuenta que el tipo de puerta debe cargarse una vez durante la
primera puesta en servicio de la maniobra [ver seccién Puesta en servicio).

ATENCION

Al cargar un perfil, todos los parametros asociados se sobrescriben con
los valores predeterminados del perfil cargado.
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5.10 POSICIONES DE LA PUERTA

i«

<« "fully open” position
<« Pre open
<« Part open

<« Photocell OFF

<« Safety edge OFF

<« Pre closed

<« "fully closed” position

La maniobra de la puerta utiliza el conteo de posiciones generado por el encoder rofativo ex-
ferno conectado externamente. De este modo se reconoce la posicién de la puerta y se puede
navegar a fravés de las diferentes posiciones.

Dependiendo del tipo de encoder, puede ser necesario instalar un interruptor/punto de referen-
cia para que la maniobra sepa dénde estd la puerta después del encendido.

El ejemplo muestra una puerta rollable con las diferentes posiciones de la puerta dentro del
recorrido de la puerfa.

5.11 CONFIGURACION DE LiMITES
[Submens  [Descripon ]

Operation Mode

Seleccionar modo de funcionamiento (ver descripciones en “Modo de
funcionamiento”)

Quick Setup

Abre la configuracién répida. Establece las posiciones limite. (Ver apartado
"Puesta en marcha”).

Closed Limit

Pre Closed Limit

Pre Open Limit

Ajusfar la posicién manualmente para las siguientes posiciones de la puerta.

Open Limit Mueve la puerta con el botén ARRIBA o ABAJO y guarda. La posicién puede

Part Open almacenarse pulsando la tecla MENU/ENTER. En la pantalla aparece “alma-

S Device OFF cenado” (“sfored”) y regresa al meny existente.

P. Cell 1 OFF

P. Cell 2 OFF

High Torque Esta funcién estd pensada para puertas correderas en las que se necesita un
par de torsién elevado en la primera y Glima parte de la apertura v el cierre.
Esto acfiva el valor de “High boost” desde la posicion fotalmente cerrada y la
"Distancia de posicién” ajustada en esfe parémetro y fambién en la posicion
fotalmente abierfa menos la distancia en esfte pardmetro. Poner a O para
desactivar.
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Después de la configuracién répida,
Auto aparece aqui por defecto.

Importante: Modo de funcionamien-
to esténdar de los sistemas DICTATOR

OFF OFF - No hay pregunfas sobre el motor

Deadman Es posible operar el modo de funcionamiento "hombre presente” sin limites.
Esto se hace con velocidad de "hombre presente”.

Reserved n/a

Auto Modo automético - La puerta se desplaza a toda velocidad a las posiciones

programadas. Anfes de cada cierre se comprueba el borde de seguridad y
se controla constantemente si hay errores de conexién.

Auto SE Check | Como Auto, pero requiere que el borde de seguridad se active cada vez
que la puerfa se cierra completamente. (Utilizado con bordes de seguridd

neumdaticos).
Hold fo run n/a
Semi-Auto n/a
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5.12 CONFIGURACION DEL SISTEMA

System Setup

Iy«

Submend Descripcion

Timer Ajuste del temporizador para la maniobra
Outputs Configuracién de las salidas de la maniobra
Inputs Configuracién de las entradas de la maniobra

Position Sensor

Configuracién del sensor de desplazamiento de la maniobra

Reference

Seleccionar la referencia para la posicién puerta

Safety Devices

Ajustar los bordes de seguridad/las fotocélulas

Motor Config Ajuste de los ajustes relacionados con el motor
Door Speeds Ajuste de la velocidad de la puerta en los diferentes
esfados
Ramps Ajuste de la aceleracién / deceleracién
Specials Funciones especiales personalizadas - Asistente de movimiento/Delta Slip
System Configuraciones del sistema

IMPORTANTE

Todos los parametros relevantes para el funcionamiento que vienen
preconfigurados de fabrica estan marcados con el simbolo (4)) y
solo pueden ser modificados por personal especializado instruido.

Al cambiar la configuracién del sistema - “Ajustes del motor”, “Fre-
cuencias” y “Rampas”, es esencial comprobar la carga del motor.
Ver punto 6.2 o 6.3 “Puesta en servicio”.
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5.12.1 Temporizador

MENU
ENTER

No Function

Auto Close Ajustar el valor del temporizador de cierre automdtico que se utilizard cuando
la puerta esté completamente abierta.

Run Timer El tiempo mdaximo que puede durar el recorrido de una puerta antes de que
aparezca el error “Timeout”. El tiempo debe ajustarse a 5 segundos mds que
el tiempo necesario para cerrar la puerta. Durante la marcha de referencia, el
tiempo es 3 veces el tiempo normal.

Timer 1

: Valor del temporizador: Ajustar el valor del temporizador para los siguientes

Timer 2 : . .
tfemporizadores. La referencia de tiempo es de 1,/10 de segundo.

Timer 3 : ) : - '

Funciones de temporizador: Configurar la funcién del temporizador.

Timer 4

El temporizador no tiene funcion

Auto Close Timer
Part 1

"

Cierre automdtico de “Part open 1

Safety Close Si se ha activado el borde de seguridad o la fotocélula, el tiempo de cierre
automético se cambia a este tiempo de cierre de seguridad.

Pre Warn Time | Se utiliza en combinacién con la funcién de salida. El temporizador entra
en funcionamiento cuando el temporizador de cierre automdtico alcanza el
tiempo de preaviso establecido.

Delay To Open | La orden de apertura se refrasa el tiempo establecido antes de que la puerta
se abra.

Delay To Close | La orden de cierre se refrasa el tiempo establecido antes de que la puerta se

cierre.

Delayed Door
Closed

Se pone en marcha cuando la puerta estd complefamente cerrada - Activa
la funcion de salida «Retraso en el cierre de la puerta» cuando vence el
femporizador.

Auto Open Abre la puerta automdticamente en cuanto esfé complefamente cerrada y el
Timer tfemporizador ha vencido. Se utiliza para el ensayo ciclico.
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Salida Descripcién
Relay 1

! Salidas de relé max.
Relay 2 1 A@ 24 VDC
Relay 3 0.5A@ 120 VAC

Solo cargas resistivas

Relay 4
Power Relay Salida del relé de potencia max. 5 A @ 240 VAC
NPN 1 Colector abierto max. 30 VDC, 50 mA
NPN 2 no inductfivo
Opciones de salida | Descripcién
No Function Relé inactivo
Door Moving Activo si la frecuencia de salida es > 0,5Hz
Door Idle Activo si la frecuencia de salida es < 0,5Hz
Door Open Activo cuando la puerta estd por encima de la posicién de apertura tofal
Door Closed Activo cuando la puerta esté por debajo de la posicién de cierre fofal
Door Not Closed Activo cuando la puerta esté por encima de la posicién de cierre fofal
Open Partial Activo cuando la puerta estd abierta “Part Open1”

Door Opening

Activo mientras la puerta se abre

Door Closing Activo mientras la puerta se cierra
Delay To Close Activo mientras el refraso del temporizador de cierre > O
Delay To Open Activo mientras el refraso del temporizador de apertura > O

Auto Close Active

Activo mientras el temporizador de cierre automdtico > O

System Error

Se activa cuando hay un mensaje de error

Pre-Warn

Activo si el tiempo de advertencia es > temporizador de cierre automdtico

Open Alarm

Activo si la puerta estd abierta més tiempo que el temporizador Open Alarm

Service Counter

El confador de operaciones ha excedido el valor del contador de servicio

Brake After Run Activo a la mitad del Timeout de la presién de marcha en inercia - para el
freno mecdnico (para puertas correderas con burlefes)

Open Llight Funcién optimizada para la sefial luminosa “puerta abre”

Closed Light Funcién opfimizada para la sefial luminosa “puerta cierra”

Part Open Light Funcion optimizada para la sefial luminosa “Part Open 1"

Mechanical Brake | Activo cuando se aplica el freno mecdnico

System OK Funcion optimizada para la sefal luminosa “puerta abre”
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5.12.3 Entradas

Entradas Submenu Descripcién
Input Ajustar este valor si no se utiliza la enfrada
X2.1 bis X2.5 -
Function Seleccionar la funcién para la enfrada
Name Seleccionar el texto asociado a la entrada
X4.1 bis X4.10 —
logic Seleccionar la funcién légica para la entrada NO / NC
st ele Descripcion
entrada pe
No Function Si no se ufiliza la enfrada, ajustar este valor
Flip Flop Pulsar la tecla para abrir o cerrar la puerta. El cierre solo es posible a partir
de una apertura fotal. Temporizador de cierre automdtico 1 activo
Open Fully Desplazar la puerta a la posicién de apertura fofal

Open Fully with

Levar la puerta a la posicién de apertura fofal y poner en marcha el

auto close temporizador de cierre automdtico

Stop La puerta se defiene con rampas de parada

Close La puerta se cierra

Emergency Stop | la puerta se defiene con rampas de emergencia. Para cumplir con el Cat
2/P.L. D., esta entrada debe conectarse a X5.6 - X5.10

Safety Edge Posibilidad de conectar un borde de seguridad
Atencién: Entrada no controladal

Open/Stop/ Pulsar el botén para abrir, defener o cerrar la puerta

Close Atencién: Esta entrada debe conectarse a X5.1 - X5.4

Photocell Detiene y abre la puerta - Desactivado por Par. 10

Lock Open Bloguea la puerta en posicién abierta

Llock Close Bloquea la puerta en posicién cerrada

Open Dead man

La puerta se abre mientras la enfrada estd activa, si no, la puerta se detiene

Close Dead man

la puerta se cierra mientras la entrada esfé activa, si no, la puerta se
detiene

Breakout Detiene la puerta y actfiva la operacién “hombre presente”

Open Part 1 La puerta se abre en la posicién “Part open 1 = Parte abierta 1"

Part T AUT Cierre aufomdtico posicién “Part open 1 = Parte abierta 1"

F.F. REV Igual que Flip Flop, pero con la opcién de acercarse al punto de referencia
F.F. Part 1 La puerta se abre en la posicion “Part open 1 = Parte abierta 1"y cierra
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5.12.4 Sensor de desplazamiento

Submend

Descripcion

Encoder 2 fases

Sefial A/B en cuadratura

Encoder SKF

Sefial A/B en cuadratura - Activa las resistencias internas
de pullup

Pulse Count

Pulsos: El nimero de pulsos corresponde al nimero de
pulsos en una revolucién completa del motor (360°).
Posiciones: Dado que la maniobra resuelve cada uno de
los impulsos tanfo en el flanco ascendente como en el
descendente, las sefiales A y B cuadruplican los datos de
posicién, de ahf el nombre de “encoder de cuadratura”.
Para deferminar el nimero de impulsos en una vuelta
completa, girar el eje 360° y luego dividir este nimero por
cuatro y viceversa

Pos Pr Meter

Ajustar el nimero de posiciones por mefro

Scale

Dividir el nimero de pulsos por 2/4/8 etc. Si el contador
supera los 32000 +/-, la escala puede utilizarse para
ajustar el valor dentro del valor de funcionamiento

Tipos de sensores de pulsos

Tipo

Detalles

Encoder 2 fases

Requiere referencia, ver seccién “Referencia”

Limit Switches

2 a 4 interruptores de fin de carrera - no hay refroalimentacion del encoder.
No hay control de bucle cerrado

PMC Encoder

Salida de impulsos en el terminal X1.8 para el control en bucle cerrado

AWG Absolut
Encoder

Encoder absoluto. No hay refroalimentacién en bucle cerrado

Dynaco Encoder

Encoder absoluto. No hay refroalimentacion en bucle cerrado

GFA Absolut-

Encoder

Encoder absoluto. No hay refroalimentacion en bucle cerrado

Feig TST Encoder

Encoder absoluto. No hay refroalimentacion en bucle cerrado

Dall Encoder

Encoder absoluto. No hay refroalimentacion en bucle cerrado

SCERS485*

Encoder absoluto

*La siguiente férmula se aplica al nimero de impulsos del SCE-RS485:

200/4

N° impulsos =

Relacién de transmision

ej. relacién de transmision = = 1/7; 50/7 =7
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5.12.5 Referencias

Mec. Open

Tope mecdnico en posicién abierta. La puerta se desplaza a la posicién
abierta hasta que alcanza el tope mecdnico y lo pone en posicién O

Mec. Close

Tope mecdnico en posicién cerrada. La puerta se desploza a la posicién
cerrada hasfa que llega al tope mecdnico vy lo pone en posicion O

X1.6 W. Res

Inferruptor mecdnico con control de resistencia. La conexion
del inferruptor esté controlada por la red de resistencias
para méxima seguridad. Utiliza resistencias de 470 Q y
2K2 Q. El interrupfor debe ser un contacto normalmente
abierfo si se instala en posicién abierta o un contacto
normalmente cerrado si se instala en posicion cerrada

X1.6 No Res

Inferruptor mecanico sin seguridad de resistencia. El inferruptor debe ser un
confacto normalmente abierto si se instala en posicion abierta o un confacto

normalmente cerrado si se instala en posicién cerrada

5.12.6 Dispositivos de seguridad

Safety Edge Seleccionar el borde de seguridad correspondiente, el fipo de borde
de seguridad y el nimero de repeticiones de prueba.
Ver fambién la tabla siguiente.

Photocell Seleccionar la fotocélula conectada

SET; SE2 Orerating Mode Seleccion de la direccion de movimiento en la que
P 9 se evalia el borde de seguridad respectivo.
Function Reaccion de la puerta después de que se haya
activado el borde de seguridad.

Edge Type Seleccién del borde de seguridad conectado. Si se ha seleccionado
"Function Stop,/Rev" y el dispositivo de seguridad se acfiva en ambas
direcciones dentro de un ciclo de recorrido, solo es posible un “mando
ABRIR"

Retry Count n/a
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5.12.7 Reglaje del motor

Opciones Descripcion
Motor Speed Esta es la velocidad normal del motor a la frecuencia dada, por ejem-
plo, 1350 rpm a 50 Hz. Ver la velocidad en los datos del motor. Se
utiliza para la medicion del deslizamiento interno.
Direccién del motor/encoder
Direction | Normal Sin cambios
Motor Rev | Motor de marcha afrés
Enc Rev.: | Encoder de marcha afrds
Motor & .
! Motor y encoder de marcha atrés
Enc Rev.
VF Open Es el punfo en el que se suministra la tension méxima al motor. Esfo es
relevante cuando la puerta se abre en modo automdtico.
VF Close Es el punto en el que se suministra la fensién maxima al motor. Esto es

relevante cuando la puerta se cierra.

Close

Boost Open / Boost

El incremento de par aumenta la tensién de enlace de CC y, por fanto,
el par cuando el motor acelera o se pone en rampa. Si el incremento es
demasiado bajo, la puerta puede no moverse y si es demasiado alfo,
puede llevar a un episodio de sobrecorriente. Debido al gran nimero de
fipos de puertas, este aspecfo es individual para cada instalacion. Esto
es relevante cuando la puerta se abre/cierra en modo automdtico.

High Boost

Cambiar esfe valor activa el "High-Boost”. Se ufiliza cuando la puerta se
abre entre las posiciones “complefamente cerrada” y “High Torque”. Si
el parémetro "High Boost Distance” es diferente de O, la funcion “High
Boost” también se activa en las condiciones descritas en “High Boost
Distance”. Ajusfar el valor a O para desactivar la funcién “High Boost
Distance”

Switch F. Open /
Switch F. Close

Dependiendo del tipo de motor, determinadas frecuencias de conmu-
facion pueden provocar un ruido desagradable en los bobinados del
motor. Dependiendo del tipo de motor, determinadas frecuencias de
conmutacién pueden provocar un ruido desagradable en los bobinados
del motor. Nota: Aumentar esfa configuracién aumentard la disipacion
de energia y calentard el motor
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Position Tol.

La tolerancia se ajusta aqui para poder desconectar la alimentacién al
alcanzar la posicién final. Cuando la puerta alcanza su folerancia de
posicién, se anula la alimentacién del motor y se activan los relés de
posicién puerta “abierta” y puerta “cerrada”.

Ejemplo: Si la posicién de apertura fotal esté ajustada a 700 vy la tole-
rancia de posicién estd ajustada a 5, la potencia del motor se desco-
necta al alcanzar 695 y el relé de apertura de la puerta conmuta.

Relay Tol.

Define la tolerancia dentro de la cual los relés de posicién de la puerta
permanecen aclivados.

Ejemplo: Si la posicién completamente abierta se ajusta a 700, la tole-
rancia de posicion se ajusta a 5y la folerancia del relé a 30, enfonces
el relé de la posicién final Abierta se activa cuando se alcanza 695.
El relé se desconecta cuando la puerta se cierra y alcanza la posicién
670.

DC Brake Cur.

DC Brake Time

DC Brake se utiliza para conducir corriente confinua a los devanados
del motor cuando la posicién actual de la puerta esté dentro de la
folerancia de posicién al final del movimiento, es decir, completamente
abierta o completamente cerrada. El freno de CC ayuda a detener la
puerta antes de que se active el freno del motor. En las zonas de conge-
lacion, el freno de CC se puede ajustar para evitar que el accionamien-
fo se congele. El tiempo de frenado de CC debe ajustarse a 100 para
mantener constante la intensidad de CC en el motor. DC Brake Cur.
Debe seleccionarse para proporcionar la temperatura correcta.

F. Close Tiempo durante el cual la puerta se mantiene cerrada después de alcan-
zar la posicién de cierre fofal.
F. Open Tiempo durante el cual la puerta se mantiene abierta después de alcan-
zar la posicién de apertura fofal.
Motor Voltage 100% Voltage at 40Hz
%
100
VF Open: 40.0Hz
80 —| Boost Open: 20%
60 —
40 —
20
10 20 30 40 50 Hz
Motor Speed
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5.12.8 Frecuencias

Open Velocidad méxima entre la posicién cerrada y “Pre-open”

Pre Open Velocidad méxima entre la posicién “Pre-open” y completamente abierta.

Close Velocidad méxima entre la posicién abierta y “Preclose”.

Pre Close Velocidad méxima entre la posicién “Pre close” y completamente cerrada.

Dead man Este parémetro define la velocidad a la que se mueve la puerta cuando estd
en modo “hombre presente” o durante un movimiento de referencia [velocidad
"hombre presente”).

Minimum Ajustar este valor igual al deslizamiento del motor.

Motor Speed [Hz

Door Paosition [POS]
Open

ACC CLOSE

FULLY CLOSED POS PRE OPEN POS FULLY OPEN POS
OPEN MAX i = -—t
DEC RAMP
I OPEN
PRE OPEN MAX - - - + I
Opening DEC RAMP
I ACC OPEN OREN
Closed = = - = =
DEC RAMP
| 18_CLOSE
I -
PRE CLOSE MAX Closing
1 pecramp
CLOSE
CLOSE MAX — -
SAFETY EDGE PRE CLOSED
DISABLE
POS
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5.12.9 Rampas

Opcion Descripcion

Acc Open Las rampas cambian la velocidad con la que el motor alcanza su velocidad de
funcionamiento. Cuanto més alfo sea el valor, mas répido cambiard el motor
a la velocidad de funcionamiento prevista. Este parédmetro se utiliza cuando la
puerta se abre.

Acc Close Las rampas cambian la velocidad con la que el motor alcanza su velocidad de
funcionamiento. Cuanto més alto sea el valor, més répido cambiard el motor
a la velocidad de funcionamiento prevista. Este parémetro se utiliza cuando la
puerta se cierra.

Dec Open La desaceleracion de rampa hacia abajo se utiliza cuando la puerta se abre y
se defiene para alcanzar la posicién de apertura fofal.

Dec Close La desaceleracion de rampa hacia abajo se utiliza cuando la puerta se cierra y
se detiene para alcanzar la posicién de cierre total.

Dec Stop Cuando la puerta se abre y se activa la fecla Stop, esta se detiene en funcién

Open del valor configurado para este pardmetro. Este parédmetro debe ajustarse para
que la puerta se detenga sin ejercer demasiada fuerza sobre el accionamiento.

Dec Stop Cuando la puerta se cierra y se activa la tecla Stop, ésta se defiene en funcién

Close del valor configurado para este pardmetro. Este parédmetro debe ajustarse para
que la puerta se detenga sin ejercer demasiada fuerza sobre el accionamiento.

Dec Cuando la puerta se cierra y el borde de seguridad se activa, esta se defiene en

Emergency | funcién del valor configurado para esfe pardmetro y, a continuacién, se invierte.

Este parémetro debe ajustarse de forma que la puerta se detenga répidamente y
no se supere la fuerza de cierre.

5.12.10 Particularidades

Particularidad Descripcion
Move OFF Desactivacién de la funcion de ayuda “Move Assist”
Assist OPEN

CLOSE El "Move Assist” detecta el movimiento manual de la puerta y comienza

a abrir/cerrar la puerta a la velocidad de hombre presente. Ajustar la

OPEN/' | direccién del soporte.
CLOSE

Move Assist Sens. | Ajusta la sensibilidad del “Move Assist”.

Delta Slip

Ajusta la sensibilidad de la medicion de "Delta Slip”. Ajustar el porcentaje
de deslizamiento delia permitido antes de fijar el error de deslizamiento.
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5.12.11 Sistema

Clear Fault log | Borrar el log de errores.
Se pediré al usuario que confirme la eliminacién del log.
Clear Counter Borrar el contador de ciclos.
Se pediré al usuario que confirme la eliminacién del contador de ciclos.
Service Limit Ajustar el nimero de ciclos antes de fijar el indicador de servicio. Este valor
se mulfiplica por 100; &j. el valor 250 corresponde a 25.000 ciclos.
Sound ENCENDER/APAGAR el sonido.
Backlight ENCENDER/APAGAR la luz de fondo.
Contrast Ajustar el confraste de la pantalla.
SW Update Actualizacién del firmware / Entrada del modo de arranque.
System Info Muestra la informacién del sistema: Tipo / Potencia / Voliaje
SW Info Especifica la versién de software.
Service Parametro especial para el fabricante/servicio.
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5.13 CONFIGURACION INALAMBRICA

<

la nueva generacion de la maniobra SQUARE 940-2 introduce el sistema inalambrico SCip.
Este sistema estd disefiado para la conexion rapida, fiable y econémica de dispositivos peri-
féricos sin necesidad de utilizar cableado fisico.

El mend de configuracién inalédmbrica contiene todos los pardmetros necesarios para afiadir,
eliminar y configurar los dispositivos SCip. Se accede a este mend desde el mend principal
pulsando el botén MENU/ENTER después de seleccionar el icono de Configuracion del Sis-
tema. Tenga en cuenta que algunos ments constan de niveles de mend adicionales a los que
se puede acceder y por los que se puede navegar del mismo modo que por el primer nivel.

)
b 4

Usar UP/DOWN para navegar por SCip. Pulsar MENU/ENTER. Navegar al mend deseado

y seleccionar de nuevo.

MENU
ENTER

Add device En este ment se pueden afiadir dispositivos SCip.

Device setup En este men0 se pueden configurar dispositivos adicionales.
Reset all Este mend restablece todos los acoplamientos.

Enable host Activa y desactiva la antena host.

SC-Xnet En este ment puede configurar pardmetros SCXnet.

Para afiadir un dispositivo, seleccionar “Add Device”:

1. Al seleccionar esfe men0 se activa el modo de emparejamiento. Activar el
dispositivo SCip. Observacion: Si se afiaden varios dispositivos, deberd
activarlos sin abandonar el modo de emparejamiento.

2. Salir del modo de emparejamiento con MENU/ENTER.
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SC-Xnet Descripcién
Activar Xnet inalémbrico. Esta opcién requiere un médulo de hardware
Enable :
Eielsle especial conectado a X2 RS485.
Disable Desactivar Xnet inalambrico.
Discover Encontrar ofros dispositivos Xnet al alcance.
Connect Permitir el acceso a ofros dispositivos Xnet.
XLock Air Llock inalémbrico para hasta 5 maniobras.
Resetear todos los ajustes de Xnet a los valores predeterminados de
Clear all o
fabrica.
Channel
Settings
Network ID

6. Puesta en marcha con encoder

6.1 INFORMACION GENERAL

Tener en cuenta que la configuracion rapida serd anulada si se excede el contador de posicién
durante la configuracién. En ese caso, utilizar la escala del codificador para reducir el nimero
[ver System Setup -> Position Sensor -> Scale).

Seleccionar el valor de Escala = 2. El valor del recuento se reduce a la mitad.

Para comprobar si las posiciones estan dentro del rango de nimeros de la maniobra (-32000
- +32000), utilizar System diagnostic > Position y mover la puerta a la posicién fofalmente

abierta y fofalmente cerrada en «Hombre presente» con las teclas de membrana. Comprobar
si el valor estd dentro del rango.

Nota: Al comienzo del aprendizaje, la puerta debe estar en posicion semiabierta. Si el ac-
cionamiento choca con un fope mecdnico en posicién abierta o cerrada al comprobar la

direccién del movimiento, es posible que aparezcan mensajes de error con inferrupcion de la
marcha de aprendizaje.
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6.2 PREPARACION

Encender por
primera vez

Después de conectar la maniobra por primera vez, aparece en el ment e
esfado “15" = falta de posiciones de puerta.

Se programan a través de la puesfa en marcha (quick setup) como se descri-
be a confinuacién.

Configurar
arémetros Antes de la puesta en marcha, se deben ajustar los siguientes pardmetros
relevantes para | relevantes para la funcién:
la funcion
El nimero de impulsos de encoder a introducir se encuentra en la etiqueta
del motorreductor.
MIG-120-19-016 7 = nimero de impulsos 16
MIG - 120 - 19-005 7 = nimero de impulsos 5
‘ Si no se encuentra ninguna de las designaciones anteriores en la efiqueta,
Position contactar con el servicio técnico de atencién al cliente.
Sensor El nmero de impulsos se infroduce en la subposicién “Pulse Counf = Recuen-
‘ fo de impulsos”.
|
Reference Por favor, seleccionar la referencia deseada aqui.
| Ajuste recomendado: Tope mecdnico en posicion CERRADA (Mec. Close).
Motor Infroducir aquf la velocidad del motor correspondiente. Esta se encuentra
Config en la placa de caracterisfticas del motor. La velocidad se infroduce en el
subapartado “Motor speed = Velocidad del mofor”.
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6.3 QUICK SETUP

«

Comprobar la Desplazar la puerta en direccion “ABIERTA" con la tecla
direccion del UP. Comprobar que la puerta se mueve en direccién
motor: “ABRIR".

La puerta se defiene automdticamente. Soltar la tecla y
cuando la direccién sea correcta, pulsar UP. Si es inco-
rrecta, pulsar DOWN. Lla maniobra cambia la direccién
de rotacion del motor automdticamente

2 Posicion “fully
open”:
Usar la tecla UP para mover la puerfa a la posicion de
apertura fofal. la posicién respectiva se puede corregir
en cualquier momento con la tecla DOVWN.
Guardar la posicién pulsando MENU,/ENTER.
MENU
ENTER
3 Posicion “fully Usar la tecla DOVWN para mover la puerta a la posicién
closed”: de cierre fofal. la posicién respectiva se puede corregir
en cualquier momento con la tecla UP.
Guardar la posicién pulsando MENU,/ENTER.
Encoder incremental:
Si se usa un encoder incremental, realizar ahora una
marcha de referencia pulsando el botén MENU/ENTER =
para calcular los valores de posicién a memorizar. ENTER
4
La configuracién répida estd lista. Los valores calculados estén aho-
ra guardados. El modo de funcionamiento esté ajustado en Auto.
Si se produce un error, aparece el codigo de error E17. A conti-
nuacioén, se resfablecen los limites. En este caso, debe empezar de
nuevo desde el paso 1.
5 Fin de la puesta | La indicacién del paso 4 cambia a “Find Ref = Buscar referencia”

en marcha: después de aprox. 3 segundos.

Para inicializar el modo de funcionamiento normal, se debe
acercar de nuevo al punto de referencia. Esfo se realiza ahora a
fravés de los generadores de érdenes conectados en HOMBRE
PRESENTE -> Si se ha seleccionado como referencia el tope
mecdnico ABIERTO, se debe emitir una orden de APERTURA. Si se
ha seleccionado el tope mecanico CERRADO, se debe emitir una

orden de CIERRE.
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ATENCION

Una vez memorizadas las posiciones finales durante la primera puesta
en marcha, hay que comprobar la carga del motor y la reserva de po-
tencia del accionamiento.

Para ello, cambiar el valor en la opcién de mend exprés 5.6 a ,Corrien-
te del motor”. Ahora la corriente del motor se muestra en amperios en
la pantalla de inicio.

El valor méximo de amperios para el funcionamiento continuo puede
verse en la placa de caracteristicas del motor a 230V.

Dependiendo de los requisitos del pais y de la ED del sistema, la co-
rriente del motor que aparece en la pantalla de la unidad de control no
debe superar el valor nominal del motor.

Durante la aceleracién de la puerta y/o durante el posicionamiento de
la puerta en el drea de posiciones finales es posible que se sobrepase
brevemente el valor nominal hasta un 50%. Es imprescindible compro-
bar el consumo de corriente del motor durante la marcha de referencia.

Se aplica lo siguiente: Cuanto més alta sea la frecuencia de ED/actua-
cién, menor debe ser el valor de una superacién de la corriente nominal
indicada en el motor.

En caso de desviaciones del valor de corriente indicado (por ejemplo,
con 0,18 KW MultiMove valor nominal 1,3 A, corriente real del motor
permanente 1,7 A) consultar a Dictator Technik.

7. Puesta en marcha con interruptores de fin de
carrera
7.1 INFORMACION GENERAL

Tener en cuenta que la configuracion rapida serd anulada si se excede el contador de posicién
durante la configuracién. Utilizar el ajuste «Puls Count» para reducir el nimero (ver System
Setup > Puls Count > por ej. 2).

Para comprobar si las posiciones estén dentro del rango de nimeros de la maniobra (-32000
- +32000), utilizar System diagnosfic -> Position y mover la puerta a la posicién totalmente
abierta y totalmente cerrada en «Hombre presente» con las teclas de membrana. A confinua-
cién comprobar si el valor estd dentro del rango.

Nota: Al comienzo del aprendizaije, la puerta debe estar en posicién semiabierta. Si el ac-
cionamienfo choca con un tope mecdnico en posicién abierta o cerrada al comprobar la
direccién del movimiento, es posible que aparezcan mensajes de error con inferrupcién de la
marcha de aprendizaije.
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7.2 PREPARACION

Encender por
primera vez:

Después de conectar la maniobra por primera vez, aparece en el ment e
estado “15" = falia de posiciones de puerta.

Se programan a través de la puesfa en marcha (quick setup) como se descri-
be a confinuacién.

Configurar
parédmetros
relevantes para
la funcién:

Antes de la puesta en marcha, se deben ajustar los siguientes parédmetros
relevantes para la funcién:

|_ . En el subapartado de ment “Type = Tipo”, seleccionar “Limit Swiches = infe-
Position rruptores de fin de carrera”. Cuando se usan interruptores de fin de carrera,
Sensor se debe infroducir el pulso nimero 5, que se infroduce en el subment “Pulse

| Count".
Mo‘tor Infroducir aquf la velocidad del motor correspondiente. Esta se encuentra
Config en la placa de caracteristicas del motor. La velocidad se introduce en el

| subapartado "Motor speed = Velocidad del mofor”.
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7.3 QUICK SETUP

«

] C.omp.r?bor la Desplazar la puerta en direcciéon "ABIERTA” con la tecla
direccién del UP. Comprobar que la puerta se mueve en direccién
ISlE "ABRIR". La puerta se defiene aufomdticamente. Soltar
la tecla y cuando la direccién sea correcta, pulsar UP.
Si es incorrecto, pulsar DOWN. Lla maniobra cambia la
direccién de rofacion del motor automdticamente.
2 Marcha de
referencia: Para iniciar la marcha de aprendizaje, primero hay que
acercarse al punto de referencia. Hay que fener en cuen-

ta lo siguiente: Posicién de la puerta delante del interrup-

tor de fin de carrera Preclose (inferruptor de referencia) =
la puerta se desplaza en direccién CERRAR.

Posicién de la puerta detrés del final de carrera Preclose

(inferruptor de referencial, es decir, el final de carrera esté
activado = la puerta se desplaza en direccién ABRIR.

Si se ha detectado el punto de referencia (“Pre-Close NG
Limit switch”), la indicacién cambia de “Reference Run By || enter
Deadman” a “Press Menu-Enter To Continue”.
Pulsar ahora el botén MENU/ENTER.

3 Posicién “fully
open: Usar la tecla UP para mover la puerfa a la posicion de
apertura fofal. la puerta se defiene aufomdticamente en

cuanto se alcanza el final de carrera en ABIERTO.
Memorizar la posicién pulsando MENU,/ENTER.

MENU
ENTER

4 Posicién “fully
closed": Usar la tecla DOWN para mover la puerta a la posicién
de cierre tofal. La puerta se defiene aufomdticamente en

cuanto se alcanza el final de carrera en CERRADO.
Memorizar la posicién pulsando MENU/ENTER.

MENU
ENTER

w
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5 Listo: El Quick Setup es listo. Los valores estan ahora guardados.
El modo de funcionamiento estd configurado en Auto.
Qu%l:)f:tup En caso de error, se muestra el cddigo de error E17. Los limites se
restablecen enfonces. En esfe caso, debe empezar de nuevo desde
el paso 1.
6 Fin de la puesta | La indicacién del paso 5 cambia a la de “Find Ref” después de

en marcha: unos 3 segundos. Para inicializar el modo de funcionamiento

normal, hay que volver a acercarse al punto de referencia. Esfo se
hace ahora a través de los transmisores de mandos conectados en

FIND REF | HOMBRE PRESENTE - Si se ha seleccionado el fope mecdnico

54

D@es ABIERTO como referencia, se debe dar un comando ABRIR. Si
se ha seleccionado el tope mecanico CERRADO, se debe dar un
comando CERRAR.

ATENCION

Una vez memorizadas las posiciones finales durante la primera puesta
en marcha, hay que comprobar la carga del motor y la reserva de po-
tencia del accionamiento.

Para ello, cambiar el valor en la opcién de mend exprés 5.6 a ,Corrien-
te del motor”. Ahora la corriente del motor se muestra en amperios en
la pantalla de inicio.

El valor méximo de amperios para el funcionamiento continuo puede
verse en la placa de caracteristicas del motor a 230V.

Dependiendo de los requisitos del pais y de la ED del sistema, la co-
rriente del motor que aparece en la pantalla de la unidad de control no
debe superar el valor nominal del motor.

Durante la aceleracién de la puerta y/o durante el posicionamiento de
la puerta en el drea de posiciones finales es posible que se sobrepase
brevemente el valor nominal hasta un 50%. Es imprescindible compro-
bar el consumo de corriente del motor durante la marcha de referencia.

Se aplica lo siguiente: Cuanto més alta sea la frecuencia de ED/actua-
cién, menor debe ser el valor de una superacién de la corriente nominal
indicada en el motor.

En caso de desviaciones del valor de corriente indicado (por ejemplo,
con 0,18 KW MultiMove valor nominal 1,3 A, corriente real del motor
permanente 1,7 A) consultar a Dictator Technik.
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8. Resolucién de problemas

8.1 CODIGOS DE ERROR

Cédigo | Causa Comprobacién

oV Sobretensién, la tension de red es
demasiado alta o la deceleracion es
demasiado rapida.

OH Sobrecalentamiento, la maniobra estd
demasiado caliente. Comprobar venti-
lacién. Comprobar pardmetro j*=1.

OC1 | El accionamiento estd sobrecargado.

La corrienfe del mofor supera la poten-
cia del inversor en un 210 %.

OC2 | la corrienfe del motor supera la poten- | La maniobra o el accionamiento estan sobre-
cia del variador en un 150 % durante | cargados. Comprobar que no haya obstfruc-
mas de 30 segundos. ciones en el sisema de puertas. Comprobar

la seleccion de operario.

OC3 | Sobrecorriente durante la aceleracién,
la aceleracién es demasiado répida.

OC4 | Sobrecorriente con frenado de CC. El frenado de CC es demasiado agresivo,

reducir parémetro h*.

OC5 | Sobrecarga severa, posiblemente Comprobar si hay un cortocircuito o el motor
dafios permanentes en la maniobra. | estd bloqueado, el freno no se libera o el

pardmetro b estd fijado demasiado alto.

HET Bajo suministro interno de 12 V. Comprobar el cableado de E/S para detectar
un posible corfocircuito.

HE2 Bajo suministro interno de 24 V. Comprobar el cableado de E/S para detectar
un posible corfocircuito.

FO1 iob'recor'go mecanco (com[o| de Comprobar el cableado del codificador y

eslizamiento) o falta de sefal del X ) L
posibles obstrucciones mecanicas.
encoder.

EO2 Error de direccién de giro. Comprobar el cableado del encoder. Com-
probar que el nimero de impulsos suba al
abrir la puerta y baje al cerrar.

EO3 No hay sefial del encoder (solo duran- | Comprobar el cableado de la consola y si

fe la instalacion). hay obstéaculos mecanicos.

EO4 Se ha activado una entrada diferente c b i6n del do rof )
a la esperada. omprobar posicion del punto de referencia.
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EOS Interruptor de referencia - cortocircuito bar o i de ref )
o rofura. Comprobar el interrupfor de referencia.
EO6 El interruptor de referencia funciona en | Al utilizar un encoder, el inferruptor de refe-
la posicién incorrecta. rencia se ha acfivado en posicién incorrecta
o al utilizar un interruptor de fin de carrera,
el contacto de fin de carrera “Pre close” esfé
abierto.
EO7 Tiempo de funcionamiento excedido. ) )
Comprobar ajuste del parametro *6.
EO8 Fallo en la prueba de seguridad de Comprobar las conexiones de los bordes de
los bordes. seguridad.
EOQ Error de conexion en el borde de Comprobor conexiones de‘ borde de
seguridad 1. seguridad 1.
E10 El borde de seguridad 1 ha sido Comprobar que no haya obstéculos mecani-
activado. cos al abrir la puerta.
ET1 Error de conexién en el borde de Comprobar las conexiones del borde de
seguridad 2. seguridad 2.
E12 El borde de seguridad 2 ha sido Comprobar que no haya obstéculos en la
activado. puerfa al abrir o cerrar. La puerfa solo se
puede mover a la posicién ABIERTA mientras
el cédigo de error esté activo.
E14 Error de comunicacién con e| fino| de Comprobqr el Cgb‘egdo hosto el ﬁngl de
carrera ObSOlUTOA carrera ObSO‘UTO,
E15 Fallo en el reseteo de las posiciones | Tratar de repetir la instalacion de Quick Setup
limite. o ejecufar Position Setup de nuevo.
El7 Sefial de incendio activada. Comprobar que la sefial de enfrada no es una
sefial de “incendio”.
E18 XnetWireless Airlock no pudo permitir
la apertura.
E19 XnetWireless no responde.
E21 SCip Wireless - tiempo de espera
remoto (Remote Timeout).
E22 SCip Wireless - Timeout del borde de
seguridad.
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las entradas criticas.

E23 SCip Wireless - Error de conexién del
borde de seguridad.

E24 SCip Wireless - Error de conexién del
host.

E25 Error de prueba del dispositivo de Comprobar que las sefiales de prueba estén
seguridad Ch. conectadas correctamente.

E26 Error de prueba del dispositivo de Comprobar que las sefiales de prueba estén
seguridad Ch2. conectadas correctamente.

E27 Entrada critica activa en el momento Asegurarse de que las enfradas no estén
de la conexién. activadas durante el encendido.

E28 Fallo en la autocomprobacién interna - | Volver a cargar el perfil de la puerta - Si el
RAM/ROM/EEPROM problema persiste, ponerse en contacto con el

proveedor.
E30 Fallo en las pruebas de seguridad de | Asegurarse de que las enfradas monitorizadas

estén conectadas a la alimentacién de +24 V

monitorizada X5.6 - X5.10.

8.2 REPARACION Y MANTENIMIENTO

ADVERTENCIA: PELIGRO ELECTRICO

Desconectar la tensién de red y esperar 5 minutos

antes de realizar el mantenimiento de las conexiones
de alta tensién del motor o de la maniobra.

Tension mortal en el interior:

No desmontar la maniobra para la reparacion. Esto es un riesgo serio y el frabajo de un
técnico calificado.

Si necesita asistencia técnica o si el producto esté dafiado, péngase en confacto con su
proveedor.

El producto debe ser desechado y tratado como equipo eléctrico v electrénico (WEEE).
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9. Datos técnicos

9.1 GENERALES

Clase de proteccién | IP 20

O

Refrigeracion | Ventilador inferno

Instalacién | Instalacién en pared - sin vibraciones

Humedad atmosférica | RH <0 % (sin condensacién)
Temperatura de frabajo | de -10 °C a +40 °C
Nivel de ruido | 47 dB (A)

Valores de la fuente de | +24 V,/0,5 A - con fusible - monitorizado /
alimentacioén interna | +12 V/0,2 A - con limitacién de corriente - monitorizada

Alimentacion principal | Tensién de red: 207 a 244 VAC
Frecuencia: 50/60 Hz
Fusible recomendado: 16 A

9.2 SALIDAS

X2.1 Salida de 24 V para conexién RS485
X3.7 Salida de 24 V para fotocélulas y

barrera de luz
X5.1 aX5.5 Salidas de 24 V para uso general
X5.6aX5.10 Salidas de 24 V para supervisar la

seguridad
X6.1 aX6.10 4 x relés universales Potencia de relé:

1 A@ 24 VDC (no inductivo)

RyR Salida de la resistencia de frenado Recommended resistor

specifications:
Under 4 kW - 200 /200 W
Over 4 kW - 100 /400 W

U VyWw Conexiones de salida del motor Performance level d, category 2
Motor speed is monitored by
external encoder signal feedback
and compared to output speed.

1a3 Conexiones de los relés de potencia méx. 5 A @ 240 VAC
Ly N Conexion principal modelo 230 VAC | 1 fase
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9.3 ENTRADAS

X1.1aX1.4 Conexién de bordes de Nivel de prestaciones d, categoria 2 X1.2
seguridad y X1.4
X1.5aX1.10 Codificador incremental Nivel de prestaciones d, categoria 2. Para
y conexion referencia activar la autocomprobacién, la entrada de
parada de emergencia debe alimentarse de
X5.6 a X5.10.
X2.1 aX2.5 Entradas universales de 12 a 24 V tolerables
X2 A)
X2.6aX2.10 Comunicaciones RS485 Programadas hasta 120 O
(X2 B)
X3.1 a X3.10 Conexion de fotocélula X3.4 y X3.6 Nivel de prestaciones d,
categoria 2
NPN1 se utiliza para la prueba de la
fotocélula.
Potencia méxima de salida NPN: Colector
abierto max. 30 VDC, 50 mA no inductivo
X4.1 aX4.10 Enfradas universales de 12 a 24 V tolerables
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10. Anexo
10.1 DECLARACION DE INCORPORACION

N
b
D

[}
i

EC Assembly Instructions acc. to Directive 2006/42/EC of the
European Parliament, Attachment Il B

We hereby declare, the distributor Dictator Technik GmbH
Gutenbergstr. 9
D - 86356 NeusaB

that the partly completed machinery Control Unit SQUARE 940-2
Serial-No.: 00000....99999

meet the following basic
requirements of the guideline:
- EC Machinery Directive (2006/42/EG)
- EMC (DIN EN IEC 61000-6-2 version: 2019-
11 and DIN EN 61000-6-3, version: 2011-
09)
- DIN EN 60335-1 Household and similar
electrical appliances - Safety - Part 1:
General requirements
- Adjustable speed electrical power drive
systems - Part 3: EMC requirements and
specific test methods (DIN EN 61800-3,
version: 2005-07)
- DIN EN 12453 Safety in use of power
operated doors - requirements
- DIN EN ISO 13849-1 Safety of machinery -
Safety-related parts of control systems -
Part 1: General principles for design

For this product the special technical documents were prepared in accordance with
Attachment VII, part B. Upon justifiable request from an individual national location, these
documents can be sent by our documentary department.

It is forbidden to put this product into operation until the machine or the equipment
system in which this product is to be installed or of which it represents a component
meet the provisions of all relevant directives.

Person who is authorized
to assemble the
technical documents: Mr. Lang (CE-Representative)

Assembly Instruction issued: e
NeusaB, 18.12.2019 Stephan L

(City/Date of issue) (Name/Signature)
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